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Meéreni kinematiky a dynamiky pohybu koncetin pomoci
akcelerometru

Terminologicky slovnik (CA/AC) — a glossary
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Podékovani:

Tato experimentalni tloha vznikla za podpory Evropského socidlniho fondu v rdmci realizace projektu
»Modernizace vyukovych postupl a zvySeni praktickych dovednosti a navykt studentl oboru
Biomedicinsky technik“, C2.1.07/2.2.00/15.0415.

Obdobi realizace projektu 11. 10. 2010 — 28. 2. 2013.
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Cesky (C2)
Zrychleni
Akcelerometr
Uhel

segment paze
zpomaleni
stupné volnosti
dynamika

loket

Uhel v lokti
extenze

flexe

predlokti

sila

tihové zrychleni
tihova sila
kloub
kinematika
délkové méfidlo
délka segmentu
ramenni kloub
nadlokti

hmotnost

Anglicky (EN)
acceleration
accelerometer
angle

arm segment
deceleration
degrees of freedom
dynamics
elbow

elbow angle
extension
flexion
forearm

force

gravitational acceleration

gravtational force
joint

kinematics

ruler

segment length
shoulder joint
upper arm

weight
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