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Česky (CZ)    Anglicky (EN)    

segment paže    arm segment    

těžiště     center of gravity   

poloha těžiště    center of gravity position  

stupně volnosti    degrees of freedom   

loket     elbow     

předloktí    forearm    

síla     force     

rám     frame     

tíhová síla    gravtational force   

úchop     grip     

kloub     joint     

moment síly    moment of force    

myoelektrická robotická paže   myoelektrická robotic arm  

robotická paže    robotic arm     

rotace     rotation    

délkové měřidlo   ruler     

délka segmentu   segment length    

ramenní kloub    shoulder joint    

nadloktí    upper arm    

hmotnost    weight     

zápěstí     wrist     

 

 

 

 

 

 



Anglicky (EN)   Česky (CZ) 

arm segment   segment paže 

center of gravity  těžiště 

center of gravity position poloha těžiště 

degrees of freedom  stupně volnosti 

elbow    loket 

forearm   předloktí 

force    síla 

frame    rám 

gravtational force  tíhová síla 

grip    úchop 

joint    kloub 

moment of force   moment síly 

myoelektrická robotic arm myoelektrická robotická paže  

robotic arm    robotická paže 

rotation   rotace 

ruler    délkové měřidlo 

segment length   délka segmentu 

shoulder joint   ramenní kloub 

upper arm   nadloktí 

weight    hmotnost 

wrist    zápěstí 

 


