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Uloha KAQ3/¢. 7:

Analyza pohybu a stupinu volnosti robotické paze

Terminologicky slovnik (CA/AC) — a glossary
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Podékovani:

Tato experimentalni Gloha vznikla za podpory Evropského socidlniho fondu v rdmci realizace projektu
»Modernizace vyukovych postupl a zvySeni praktickych dovednosti a navykt studentl oboru
Biomedicinsky technik“, C2.1.07/2.2.00/15.0415.

Obdobi realizace projektu 11. 10. 2010 — 28. 2. 2013.
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